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´ÉMÉÇ Eäò ºÉ¨ÉÉxÉÖbÅ÷É{É ̈ Éå ́ ÉGò Eäò Ê¤ÉxnÖù P iÉEò ¤ÉføiÉÉ ½èþ* <ºÉEòÉä ºÉÚjÉ T =  +É¨ÉæSÉ®ú
Eò®Æú] õ+Éè®ú ¡òÒ±b }±ÉCºÉ EòÉ ºÉ¨ÉÉxÉÖbÅ÷É{ÉÒ ½þÉäiÉÉ ½èþ ºÉä º{É¹]õ ÊEòªÉÉ VÉÉ ºÉEòiÉÉ
½èþ* T α I
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Ê¤ÉxnÖù P ºÉäú ́ ÉGò BEò ºÉÒvÉÒ ®äúJÉÉ ½þÉä VÉÉiÉÒ ½èþ VÉÉä ªÉ½þ ́ ªÉHò Eò®úiÉÒ ½èþ ÊEò +ÉPÉÚhÉÇ
Eäò´É±É +É¨ÉæSÉ®ú Eò®Æú] õEòÉ ºÉ¨ÉÉxÉÖbÅ÷É{ÉÒ þ½þÉäiÉÉ ½èþ CªÉÉåÊEò ¡òÒ±b EòÉä®ú ºÉÆiÉÞ{iÉ ½éþ
<ºÉ ́ ÉGò ºÉä YÉÉiÉ ½þÉäiÉÉ ½èþ ÊEò ½þ±Eäò ±ÉÉäbÉå {É®ú +ÉPÉÚhÉÇ Eò¨É ½þÉäiÉÉ ½èþ +Éè®ú +ÊvÉEò
±ÉÉäbÉå {É®ú <ºÉ¨Éå ́ ÉÞÊrù ½þÉäiÉÒ ½èþ* ºÉÉlÉ ½þÒ BEò DC ÊºÉÊ®úVÉ ̈ ÉÉä]õ® EòÒ º]õÉÍ]õMÉ
(Starting) Eò®Æú] õ±ÉMÉ¦ÉMÉ {ÉÚhÉÇ ±ÉÉäb Eò®Æú] õEòÉ 1.5 MÉÖxÉÉ ½þÉäiÉÒ ½èþ +Éè®ú ªÉÊnù
wÉÖ́ ÉÉå EòÉä {ÉÚhÉÇ ºÉÆiÉÞ{iÉ ̈ ÉÉxÉ Eò®ú xÉ SÉ±Éå iÉÉä +ÉPÉÚhÉÇ {ÉÚhÉÇ ±ÉÉäb +ÉPÉÚhÉÇ EòÉ 2.25

MÉÖxÉÉ (1.52) ½þÉäiÉÉ ½èþ*

º{ÉÒb ¤ÉxÉÉ¨É ±ÉÉäb +Ê¦É±ÉIÉÊhÉEò (Speed Vs load characteristics):

Fig.3 ̈ Éå BEò DC ÊºÉÊ®úVÉ ̈ ÉÉä]õ® Eäò º{ÉÒb ±ÉÉäb +Ê¦É±ÉIÉÊhÉEò ́ÉGò EòÉä |ÉnùÌ¶ÉiÉ
ÊEòªÉÉ MÉªÉÉ þ½èþ* ´ÉGò ºÉä ªÉ½þ º{É¹]õ ½èþ ÊEò ±ÉÉäb Eäò Eò¨É ½þÉäxÉä {É®ú º{ÉÒb +ÊvÉEò
½þÉäiÉÒ ½èþ +Éè®ú ±ÉÉäb Eäò ¤ÉfÂøxÉä {É®ú º{ÉÒb Eò¨É ½þÉäiÉÒ ½èþ* SÉÚÆÊEò ÊnùJÉÉªÉÉ MÉªÉÉ ́ ÉGò
±ÉPÉÖ ±ÉÉäb vÉÉ®úÉ+Éå {É®ú Y +IÉ Eäò ºÉ¨ÉÉxiÉ®ú ½èþ <ºÉºÉä ªÉ½þ +xÉÖ̈ ÉÉxÉ ±ÉMÉÉªÉÉVÉÉ
ºÉEòiÉÉ ½èþ ÊEò VÉ±É ±ÉÉäb÷ Eò¨É ½èþ iÉÉä º{ÉÒb BEò ºÉÆEò]õ ¨ÉªÉ ¨ÉÉxÉ |ÉÉ{iÉ Eò®úiÉÒ
½èþ* <ºÉÊ±ÉªÉä DC ÊºÉÊ®úVÉ ̈ ÉÉä]õ® Ê¤ÉxÉÉ ±ÉÉäb Eäò ¤É½ÖþiÉ Eò¨É |ÉªÉÉäMÉ ̈ Éå ±ÉÉªÉÒ VÉÉiÉÒ
½èþ* ¤Éä±]õ SÉÉ±ÉEòÉå EòÉ |ÉªÉÉäMÉ Eò®úiÉä ºÉ¨ÉªÉ VÉ¤É ±ÉÉäb xÉ½þÒ ½èþ iÉÉä ¤Éä±]õ Eäò ]Úõ] VÉÉxÉä
ªÉÉ ¤ÉÉ½þ®ú ºÉ®úEò VÉÉxÉä òEòÉ  vªÉÉxÉ ®úJÉxÉÉ SÉÉÊ½þªÉä, <ºÉEòÉä ®úÉäEòxÉä Eäò Ê±ÉªÉä ±ÉÉäb
EòÉä |ÉÉªÉ: ºÉÒvÉÉ +lÉ´ÉÉ ÊMÉªÉºÉÇ ºÉä ½þÉäEò®ú BEò DC ÊºÉÊ®úVÉ ̈ ÉÉä]õ® ºÉä ºÉ¨¤ÉÎxvÉiÉ
Eò®úiÉä þ ½èþ*

BEò DC ÊºÉÊ®úVÉ ̈ ÉÉä]õ® Eäò PÉÚhÉÇxÉ Ênù¶ÉÉ {ÉÊ®ú´ÉiÉÇxÉ EòÒ Ê´ÉÊvÉ (Method of
changing the direction of rotation of a DC series

motor): }±ÉäË¨ÉMÉ Eäò ¤ÉÉªÉä ½þÉlÉ Eäò +xÉÖºÉÉ®ú DC ÊºÉÊ®úVÉ ̈ ÉÉä]õ® ̈ Éå +É¨ÉæSÉ®ú
EòÒ PÉÚhÉÇxÉ Ênù¶ÉÉ YÉÉiÉ EòÒ VÉÉ ºÉEòiÉÒ ½èþ* }±ÉäË¨ÉMÉ Eäò ¤ÉÉªÉä ½þÉlÉ Eäò ÊxÉªÉ¨É Eäò
+xÉÖºÉÉ®ú ¡òÒ±b EòÒ wÉÖ́ ÉiÉÉ ̈ Éå {ÉÊ®ú´ÉiÉÇxÉ Eò®úEäò +lÉ´ÉÉ +É¨ÉæSÉ®ú ̈ Éå Eò®Æú] õ{ÉÊ®ú´ÉiÉÇxÉ
Eò®úEäò PÉÚhÉÇxÉ EòÒ Ênù¶ÉÉ EòÉä {ÉÊ®ú´ÉÌiÉiÉ ÊEòªÉÉ VÉÉ ºÉEòiÉÉ ½èþ* ±ÉäÊEòxÉ ªÉÊnù +É{ÉÚÌiÉ
EòÒ wÉÖ́ ÉiÉÉ ¨Éå {ÉÊ®ú´ÉiÉÇxÉ ÊEòªÉÉ VÉÉªÉ iÉÉä ¡òÒ±b EòÒ wÉÖ́ ÉiÉÉ +Éè®ú +É¨ÉæSÉ®ú ¨Éå
Eò®Æú] õEòÒ Ênù¶ÉÉ nùÉäxÉÉå ̈ Éå {ÉÊ®ú´ÉiÉÇxÉ ½þÉäiÉÉ ½èþ* ÊVÉºÉºÉä PÉÚhÉÇxÉ EòÒ Ênù¶ÉÉ +{ÉÊ®ú´ÉÌiÉiÉ
®ú½äþMÉÒ* <ºÉÊ±ÉªÉä BEò DC ÊºÉÊ®úVÉ ¨ÉÉä]õ® ¨Éå PÉÚhÉÇxÉ EòÒ Ênù¶ÉÉ ¡òÒ±b÷ +lÉ´ÉÉ
+É¨ÉæSÉ®ú ºÉÆªÉÉäVÉxÉ ¨Éå {ÉÊ®ú´ÉiÉÇxÉ Eò®úEäò {ÉÊ®ú´ÉÌiÉiÉ EòÒ VÉÉ ºÉEòiÉÒ ½èþ*

BEò DC ÊºÉÊ®úVÉ ̈ ÉÉä]õ® ±ÉÉäb EòÒ Ê´ÉÊvÉ (Method of loading a DC

series motor): BEò DC ÊºÉÊ®úVÉ ̈ ÉÉä]õ® EòÉä Ê¤ÉxÉÉ ±ÉÉäb Eò¦ÉÒ ¦ÉÒ |ÉSÉÉÊ±ÉiÉ
xÉ½þÒ Eò®úxÉÉ SÉÉÊ½þªÉä* DC ÊºÉÊ®úVÉ ̈ ÉÉä]õ® EòÒ º{ÉÒb EòÉä ºÉÖ®úIÉÉ ºÉÒ¨ÉÉ ̈ Éå ®úJÉxÉä
Eäò Ê±ÉªÉä ½þ¨Éå ¶ÉÉ}]õ {É®ú BEò ÊxÉÎ¶SÉiÉ ±ÉÉäb ®úJÉxÉÉ {Éb÷iÉÉ ½èþ* <ºÉä DC ÊºÉÊ®úVÉ
¨ÉÉä]õ® EòÉä BEò ºÉÒvÉä VÉÖcä÷ ±ÉÉäb ºÉä VÉÉäb÷ Eò®ú +lÉ´ÉÉ BEò ÊMÉªÉ®ú ºÉä VÉÖcå÷ ±ÉÉäb
Eäò +É®úÉä½þhÉ uùÉ®úÉ ÊEòªÉÉ VÉÉ ºÉEòiÉÉ ½èþ*

|ÉªÉÉäMÉ¶ÉÉ±ÉÉ ̈ Éå {É®úÒIÉhÉ Eäò Ê±ÉªÉä BEò ±ÉPÉÖ IÉ¨ÉiÉÉ EòÒ BEò DC ÊºÉÊ®úVÉ ̈ ÉÉä]õ®
Eäò ±ÉÉäb EòÒ Ê´ÉÊvÉ ¥ÉäEò ]äõº]õ uùÉ®úÉ EòÒ VÉÉ ºÉEòiÉÒ ½èþ ÊVÉºÉä xÉÒSÉä º{É¹]õ ÊEòªÉÉ
VÉÉ ®ú½þÉ ½èþ*

®úÉäEò {É®úÒIÉhÉ (Ê´ÉÊvÉ 1)(Brake test (method I)): ªÉ½þ BEò ºÉÒvÉÒ Ê´ÉÊvÉ
½èþ ÊVÉºÉ¨Éå BEò Ê´É¶Éä¹É (>Æð]õ ¤ÉÉ±É) ¤Éä±]õ uùÉ®úÉ ®úÉäEò BEò VÉ±É ¶ÉÒiÉÊ±ÉiÉ bÅ÷¨É {É®ú
±ÉMÉÉ<Ç VÉÉiÉÒ ½èþ VÉÉä Fig.5 Eäò +xÉÖºÉÉ®ú ̈ ÉÉä]õ®ú ‘¶Éè}]õ {É®ú +É®úÉäÊ½þiÉ ½þÉäiÉÉ ½èþ*
Ïº|ÉMÉ iÉÖ±ÉÉ S uùÉ®úÉ ¤Éä±]õ EòÉ BEò ÊºÉ®úÉ {ÉÞl´ÉÒ ºÉä +É¤Érù ½þÉäiÉÉ ½èþ +Éè®ú nÚùºÉ®úÉ
ÊxÉ±ÉÎ¨¤ÉiÉ ±ÉÉäb W

1
 ºÉä ºÉ¨¤ÉÎxvÉiÉ ½þÉäiÉÉ ½èþ* ̈ ÉÉä]õ®ú SÉ±ÉÉªÉÒ VÉÉiÉÒ ½èþ +Éè®ú ̈ ÉÉä]õ®ú

{É®ú ±ÉÉäb EòÉä =ºÉ ºÉ¨ÉªÉ iÉEò ºÉ¨ÉÆÊVÉiÉ ÊEòªÉÉ VÉÉiÉÉ ½èþ VÉ¤É iÉEò ªÉ½þ EÖò±É ±ÉÉäb
Eò®Æú] õ´É½þxÉ xÉ½þÒ Eò®úiÉÒ þ½èþ*

º{ÉÒb +ÉPÉÚhÉÇ +Ê¦É±ÉIÉÊhÉEò (Speed - torque characteristics)

Fig 4 ̈ Éå BEò DC ÊºÉÊ®úVÉ ̈ ÉÉä]õ® Eäò º{ÉÒb +ÉPÉÚhÉÇ +Ê¦É±ÉIÉÊhÉEò EòÉä ÊnùJÉÉªÉÉ
MÉªÉÉ ½èþ ÊVÉºÉºÉä YÉÉiÉ ½þÉäiÉÉ ½èþ ÊEò +ÉPÉÚhÉÇ Eäò Eò¨É ½þÉäxÉä {É®ú º{ÉÒb +ÊvÉEò ½þÉäiÉÒ
½èþ* ªÉ½þ ÊxÉ¨xÉ ªÉÉ Eò¨É ¡òÒ±b }±ÉCºÉ (N α 1/φ) Eäò EòÉ®úhÉ ½þÉäiÉÉ ½èþ* +ÉPÉÚiÉÇ
¨Éå ́ ÉÞÊrù ½þÉäxÉä ºÉä ̈ ÉÉä]õ®ú +ÊvÉEò Eò®Æú] õ±ÉäiÉÒ ½èþ ÊVÉºÉºÉä º{ÉÒb Eò¨É ½þÉä VÉÉiÉÒ ½èþ*
ªÉ½þ ´ÉÞÊrùiÉ ¡òÒ±b }±ÉCºÉ Eäò EòÉ®úhÉ ½þÉäiÉÉ ½èþ VÉÉä DC ÊºÉÊ®úVÉ ¡òÒ±b ¨Éå ¤Égäø
±ÉÉäb Eò®Æú] õEäò EòÉ®úhÉ ½þÉäiÉÉ ½èþ*

DC ÊºÉÊ®úVÉ ̈ ÉÉä]õ® Eäò ={ÉªÉÉäMÉ (Uses of a DC series motor): DC

ÊºÉÊ®úVÉ ̈ ÉÉä]õ® EòÉ ={ÉªÉÉäMÉ =xÉ +xÉÖ|ÉªÉÉäMÉÉå ̈ Éå ½þÉäiÉÉ ½èþ VÉ½þÉÆ +ÉPÉÚhÉÇ +Éè®ú º{ÉÒb
+É´É¶ªÉEòiÉÉªÉå VªÉÉnùÉõ {ÉÊ®ú´ÉÌiÉiÉ ½þÉäiÉÒ ½èþ +Éè®ú BäºÉä EòÉªÉÉæ ̈ Éå VÉ½þÉÆ ±ÉÉäb º]õÉÍ]õMÉ
+ÉPÉÚhÉÇ +Éè®ú SÉ±ÉxÉ ̈ Éå =SSÉ i´É®úhÉ nùú®ú EòÒ +É´É¶ªÉEòiÉÉ ½þÉäiÉÒ ½èþ VÉèºÉä Ê±É}]õ,
GäòxºÉ +Éè®ú ½èþ´ÉÒ ÊxÉ¨ÉÉÇhÉ ]ÅCºÉ*
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¨ÉÉxÉÉ W
1
 ÊEòOÉÉ ¨Éå ÊxÉ±ÉÎ¨¤ÉiÉ ±ÉÉäb

W
2
 ÊEòOÉÉ0 ±ÉÉäb ¨Éå Ïº|ÉMÉ iÉÖ±ÉÉ EòÉ {ÉÉ`ö ½èþ*

¤Éä±]õ {É®ú ÊPÉ®ÇúÒÇ {É®ú PÉ¹ÉÇhÉ Eäò EòÉ®úhÉ EÖò±É ËJÉSÉÉ´É (W
1
-W

2 
Kg ±ÉÉäb) +lÉ´ÉÉ

9.81 (W
1
-W

2
)

 
xªÉÚ]õxÉ*  ªÉÊnù ÊPÉú®úÒÇ {É®ú +vÉḈ ªÉÉºÉ R ̈ ÉÒ]õ®ú ̈ Éå ½èþ iÉÉä ̈ ÉÉä]õ®ú

uùÉ®úÉ =i{ÉzÉ ¶ÉÉ}]õ +ÉPÉÚhÉÇ T
sh

 ½þÉäMÉÉ*

= (W
1
-W

2
) R kg.m

= 9.81 (W
1
-W

2
) R N-m

ªÉÊnù ¨ÉÉä]õ®ú +lÉ´ÉÉ bÅ÷¨É EòÒ rps ¨Éå º{ÉÒb n ½èþ*

¨ÉÉä]õ®ú ¶ÉÊHò +É=]õ{ÉÖ]õ = T
sh

 x 2πn watt.

= 2π x 9.81 n (W
1
-W

2
) R watt

= 61.68 n  (W
1
-W

2
) R watt

¨ÉÉxÉÉ V =  +É{ÉÚÌiÉ ´ÉÉä±]õiÉÉ

I  =  ¨ÉÉä]õ® uùÉ®úÉ ±ÉÒ MÉ<Ç ±ÉÉäb vÉÉ®úÉ

iÉÉä ÊxÉ´Éä¹É ¶ÉÊHò = VI  watt

<ºÉÊ±ÉªÉä nùIÉiÉÉ = ÊxÉMÉÇ̈ É / ÊxÉ´Éä¶É (Output/Input)

= 61.68 n (W1-W2) R watt / VI

ºÉÉlÉ ½þÒ ̈ ÉÉä]õ®ú uùÉ®úÉ =i{ÉzÉ ̈ ÉÒÊ]ÅõEò +¶´É ¶ÉÊHò EòÒ MÉhÉxÉÉ ÊxÉ¨xÉ ºÉÚjÉ ºÉä EòÒ
VÉÉ ºÉEòiÉÒ ½èþ*

HP ̈ ÉÒÊ]ÅõEò = 2πn Tsh / 735.6

VÉ½þÉÆ rps ¨Éå º{ÉÒb n ½èþ

xªÉÚ]õxÉ ¨ÉÒ]õºÉÇ ¨Éå ¶ÉÉ}]õ +ÉPÉÚhÉÇ T
sh

 ½èþ*

¨ÉÉä]õ®ú òEòÒ xÉÉ¨É {É]õ]õÒ ̈ Éå nùÒ MÉ<Ç ¶ÉÊHò ÊxÉvÉÉÇ®úhÉ ¶ÉÉ}]õ {É®ú =i{ÉzÉ ̈ ÉÉä]õ®ú EòÒ
+·É ¶ÉÊHò ´ªÉHò Eò®úiÉÒ ½èþ*

={ÉªÉÖÇHò ́ ÉÌhÉiÉ ºÉ®ú±É ¥ÉäEò ]äõº]õ EòÉ ={ÉªÉÉäMÉ Eäò´É±É UôÉä]äõ ̈ ÉÉä]õ®úÉå Eäò Ê±ÉªÉä ÊEòªÉÉ
VÉÉ ºÉEòiÉÉ ½èþ CªÉÉåÊEò ¤Éb÷Ò ̈ ÉÉä]õ®úÉå Eäò Ê±ÉªÉä ®úÉäEò uùÉ®úÉ =i{ÉzÉ >ð¹¨ÉÉ EòÒ ¤Éb÷Ò
¨ÉÉjÉÉ EòÉ Ê´ÉºÉ®úhÉ ½þÉäxÉÉ EòÊ`öxÉ þ½þÉäiÉÉ ½èþ*

ªÉ½þ º¨É®úhÉ ®úJÉxÉÉ +ÊvÉEòiÉ¨É +É´É¶ªÉEò ½èþ ÊEò ÊºÉÊ®úVÉ ¨ÉÉä]õ®ú EòÉä
±ÉÉäb ®úÊ½þiÉ (No load) Eò¦ÉÒ ¦ÉÒ |ÉSÉÉÊ±ÉiÉ xÉ½þÒ Eò®úxÉÉ SÉÉÊ½þªÉä*

¶ÉÚxªÉ ±ÉÉäb {É®ú ¡òÒ±b +ÊiÉ ÊxÉ¤ÉÇ±É ½þÉäiÉÉ ½èþ* ¶ÉÚxªÉ ±ÉÉäb÷{É®ú ¨ÉÉä]õ®ú
|ÉSÉÉ±ÉxÉ EòÉä BäºÉÒ =SSÉ º{ÉÒb {É®ú {É½ÖÆþSÉÉ näùMÉÉ ÊEò +{ÉEåòpùÒªÉ ¤É±É
´ÉÉ<ÆËb÷MÉ EòÉä iÉÉäb÷ Eò®ú ¤ÉÉ½þ®ú Eò®ú näùMÉÉ*

¥ÉäEò ]äõº]õ (Ê´ÉÊvÉ 2) : BEò ̈ ÉÉä]õ®ú uùÉ®úÉ =i{ÉzÉ +ÉPÉÚhÉÇ EòÒ ̈ ÉÉ{É EòÉ BEò Ê´ÉEò±{É
BEò ªÉÖÊHò ½èþ ÊVÉºÉä "|ÉÉäxÉÒ ®úÉäEò " Eò½þiÉä ½èþ VÉèºÉÉ ÊEò Fig 6 ̈ Éå ÊnùJÉÉªÉÉ MÉªÉÉ
½èþ*

+xÉäEò |ÉÉäxÉÒ ®úÉäEò Êb÷VÉÉ<xÉ ={É±É¤vÉ ½èþ Fig 6 ̈ Éå ¥ÉäEò bÅ÷¨É Ê´É¦ÉÉÊVÉiÉ ½èþ ±ÉEòb÷Ò
JÉhb÷Éå ̈ Éå ÎºlÉiÉ ½èþ* Ë´ÉMÉ xÉ]ÂõºÉ òEòÉä EòºÉxÉä ºÉä ±ÉEòb÷Ò JÉhb÷Éå EòÉ nùÉ¤É ¥ÉäEò bÅ÷¨É
{É®ú {ÉÊ®ú´ÉÌiÉiÉ ÊEòªÉÉ VÉÉ ºÉEòiÉÉ ½èþ +Éè®ú <ºÉEäò uùÉ®úÉ ±ÉÉäb EòÉä ´ÉÉÆÊUôiÉ ¨ÉÉxÉ
iÉEò ºÉ¨ÉÆÊVÉiÉ ÊEòªÉÉ VÉÉ ºÉEòiÉÉ ½èþ* ®úÉäEò bÅ÷¨É ̈ Éå BEò Ê´ÉºiÉÊ®úiÉ +ÉPÉÚhÉÇ ¦ÉÖVÉÉ

½þÉäiÉÒ ½èþ VÉÉä BEò Ïº|ÉMÉ iÉÖ±ÉÉ ºÉä ¤ÉvÉÒ ®ú½þiÉÒ ½è,þ VÉÉä ¥ÉäEò bÅ÷¨É {É®ú xªÉÚ]õxÉ ¨Éå
=i{ÉzÉ ¤É±É EòÒ xÉÉ{É Eò®úiÉÉ ½èþ* {Éè̈ ÉÉxÉä {É® =i{ÉzÉ ¶ÉÖrù ¤É±É (xªÉÚ]õxÉ ̈ Éå)  +Éè®ú

¨ÉÒ]õ®ú ¨Éå +ÉPÉÚhÉÇ ú ¦ÉÖVÉÉ EòÒ |É¦ÉÉ´É EòÉ®úÒ ±É¨¤ÉÉ<Ç (L) Eò MÉÖhÉxÉ¡ò±É ½þÉäiÉä ½èþ*

+ÉPÉÚhÉÇ = ¤É±É x nÚù®úÒ

= ÊEòOÉÉ0 ±ÉÉäb ¨Éå Êº|ÉÆMÉ iÉÖ±ÉÉ {ÉÉ`ö x (L) ¨ÉÒ]õ®ú ¨Éå

¨ÉÒÊ]ÅõúEò +¶´É ¶ÉÊHò ¨Éå ¨ÉÉä]®úõ EòÒ nùIÉiÉÉ +Éè®ú ÊxÉMÉÇ̈ É EòÒ MÉhÉxÉÉ >ð{É®ú Eäò
{ÉÊ®úSUäônù ¨Éå º{É¹]õ ÊEòªÉä MÉªÉä +xÉÖºÉÉ®ú YÉÉiÉ EòÒ VÉÉ ºÉEòiÉÒ ½þèþ*

=nùÉ½þ®úhÉ 1: BEò |ÉÉäxÉÒ ®úÉäEò ¦ÉÖVÉÉ EòÒ ±É¨¤ÉÉ<Ç 0.4m ½èþ ®úÉäEò {É®ú Ë´ÉMºÉ xÉ]õ
EòÉä ̈ ÉÉä]õ®ú ÊPÉú®úÒÇ {É®ú EòºÉxÉä ºÉä 50kg ±ÉÉäb ¤É±É =i{ÉzÉ ½þÉäiÉÉ ½èþ* ̈ ÉÉä]õ®ú uùÉ®úÉ
=i{ÉzÉ +É®äúJÉ CªÉÉ ½èþ*

1kg  ±ÉÉäb = 9.8 xªÉÚ]õxÉ

+ÉPÉÚhÉÇ = ¤É±É x ±É¨¤ÉÉ<Ç (nÚù®úÒ)

=50  x 9.81 x 0.4

= 196.2 xªÉÚ]õxÉ ¨ÉÒ]õ®ú

=nùÉ½þ®úhÉ 2: >ð{É®ú Eäò |ÉEò®úhÉ ̈ Éå VÉ¤É ¶ÉÉ}]õ º{ÉÒb 1500 rpm ½èþ iÉÉä ̈ ÉÉä]õ®ú
uùÉ®úÉ =i{ÉzÉ ¨ÉÒË]ÅõEò +·É ¶ÉÊHò EòÒ MÉhÉxÉÉ Eò®åú*

meteric Hp 41.9 
735.6

196.2 x 25  x 2
 metric  HP

Nm 196.2  T

rps 25 
60

1500
 

60

N
   psr             n

6.735

T n2
 metric  HP

sh

sh
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DC ¶Éx]õ ̈ ÉÉä]õ®ú Eäò +Ê¦É±ÉIÉÊhÉEò +Éè®ú +xÉÖ|ÉªÉÉäMÉ (Characteristic and applications of a DC shunt
motor)

=nÂùnäùäù¶ªÉ : <ºÉ {ÉÉ`ö Eäò +xiÉ ¨Éå +É{É ÊxÉ¨xÉÊ±ÉÊJÉiÉ EòÉªÉÇ Eò®úxÉä ªÉÉäMªÉ ½þÉåMÉä :
• BEò DC ¶Éx]õ ¨ÉÉä]õ®ú Eäò +Ê¦É±ÉIÉhÉÉå EòÉä ´ÉÌhÉiÉ Eò®åú

– º{ÉÒb ¤ÉxÉÉ¨É ±ÉÉäb +Ê¦É±ÉIÉÊhÉEò
– +ÉPÉÚhÉÇ ¤ÉxÉÉ¨É ±ÉÉäb +Ê¦É±ÉIÉÊhÉEò
– º{ÉÒb ¤ÉxÉÉ¨É +ÉPÉÚhÉÇ +Ê¦É±ÉIÉÊhÉEò

• BEò DC ¶Éx]õ ¨ÉÉä]õ®ú Eäò ={ÉªÉÉäMÉÉå EòÉä ¤ÉiÉÉxÉä ¨Éå *

¶Éx]õ ̈ ÉÉä]õ®ú (Shunt motor):  Fig 1 Eäò +xÉÖºÉÉ®ú ¶Éx]õ ̈ ÉÉä]õ®ú ̈ Éå ¡òÒ±b
EòÉä +É¨ÉæSÉ®ú +É{ÉÚÌiÉ Eäò ÊºÉ®úÉå {É®ú +É®ú-{ÉÉ®ú VÉÉäc÷É VÉÉiÉÉ ½èþ*  iÉnùxÉÖºÉÉ®ú ¡òÒ±bú
Eò®Æú] õ+Éè®úú ¡òÒ±b }±ÉCºÉ ÎºlÉ®ú ®ú½þiÉä ½èþ* ¶ÉÚxªÉ ±ÉÉäb {É®ú |ÉSÉÉÊ±ÉiÉ Eò®úxÉä {É®
+ÉPÉÚhÉÇ Eò¨É ½þÉäiÉÉ ½èþ* CªÉÉåÊEò <ºÉä Eäò´É±É ´ÉÉ<ÆËb÷MÉ +Éè® PÉ¹ÉÇhÉ ¿ÉºÉÉå EòÉä
ÊxÉªÉÆjÉhÉÒ òEò®úxÉä EòÒ +É´É¶ªÉEòiÉÉ ½þÉäiÉÒ þ½èþ* ÎºlÉ®ú ¡òÒ±b }±ÉCºÉ Eäò EòÉ®úhÉ
+É¨ÉæSÉ®ú BEò ¤ÉÈEÒ emf =i{ÉxxÉ Eò®äúMÉÉ VÉÉä Eò®Æú] õEòÉä =ºÉ ¨ÉÉxÉ iÉEò ºÉÒÊ¨ÉiÉ
Eò®ú näùMÉÉ, VÉÉä Eäò´É±É +ÉPÉÚhÉÇ EòÉä =i{ÉzÉ  Eò®úxÉä Eäò Ê±ÉªÉä +É´É¶ªÉEò ½þÉäiÉÒ þ½èþ*

DC ¶Éx]õ ¨ÉÉä]õ®ú EòÉ º{ÉÒb÷ ±ÉÉäb÷ +Ê¦É±ÉÉIÉÊhÉEò (Speed load

characteristic of the DC shunt motor): ¶Éx]õ ¨ÉÉä]õ®ú EòÉ
´ÉMÉÔEò®úhÉ ÎºlÉ®ú º{ÉÒb÷ ¨ÉÉä]õ®úÉå ¨Éå ÊEòªÉÉ VÉÉiÉÉ ½èþ +xªÉ ¶É¤nùÉå ¨Éå ¶ÉÚxªÉ ±ÉÉäb
ºÉä {ÉÚhÉÇ ±ÉÉäb Eäò ¤ÉÒSÉ ¶Éx]õ ¨ÉÉä]õ®ú EòÒ º{ÉÒb÷ ¨Éå +ÊiÉ±ÉPÉÖ {ÉÊ®ú´ÉiÉÇxÉ ½þÉäiÉÉ ½èþ*
Ê´ÉÊ¦ÉzÉ ±ÉÉäbÉå {É®ú ºÉ¨ÉÒEò®úhÉ 1 EòÉ ={ÉªÉÉäMÉ DC ̈ ÉÉä]õ®ú EòÒ º{ÉÒb÷ EòÉä YÉÉiÉ
Eò®úxÉä Eäò Ê±ÉªÉä ÊEòªÉÉ VÉÉ ºÉEòiÉÉ ½èþ*

1) (Eq.         
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VÉ½þÉÆ

N - rpm  ¨Éå +É¨ÉæSÉ®ú EòÒ º{ÉÒb

V - +É®úÉäÊ{ÉiÉ ´ÉÉä±]õiÉÉ

Ia -  BEò Ê´ÉÊ¶É¹]õ ±ÉÉäb {É®ú +É¨ÉæSÉ®ú Eò®Æú] õ

Ra -  +É¨ÉæSÉ®ú |ÉÊiÉ®úÉävÉ,

φ - |ÉÊiÉwÉÖ́ É }±ÉCºÉ,

K
1

- BEò Ê´ÉÊ¶É¹]õ ¨ÉÉä]õ®ú Eäò Ê±ÉªÉä ÎºlÉ®úÉÆEò ¨ÉÉxÉ,

E
b

- ¤ÉÈEÒ emf

BEò ¶Éx]õ ̈ ÉÉä]õ®ú ̈ Éå VR
a
, K

1
, +Éè®ú φ ±ÉMÉ¦ÉMÉ ÎºlÉ®ú ̈ ÉÉxÉ EòÒ ½éþ +Éè®ú Eäò´É±É

+É¨ÉæSÉ®ú Eò®Æú] õ{ÉÊ®ú´ÉiÉÔ ½èþ* ¶ÉÚxªÉ ±ÉÉäb {É®ú I
a
 EòÉ ¨ÉÉxÉ Eò¨É ½þÉäiÉÉ ½èþ VÉÉä

+ÊvÉEòiÉ¨É º{ÉÒb÷ =i{ÉzÉ Eò®úiÉÉ ½èþ* {ÉÚhÉÇ ±ÉÉäb {É®ú I
a
R

a   
 ́ÉÉä±]äõVÉ EòÉ |ÉÉªÉ: ±ÉMÉ¦ÉMÉ

5% ½þÉäiÉÉ ½èþ* ´ÉÉºiÉÊ´ÉEò ¨ÉÉxÉ ºÉÉ<VÉ +Éè®ú ¨ÉÉä]õ®ú Eäò Êb÷VÉÉ<xÉ {É®ú ÊxÉ¦ÉÇ®ú
þ½þÉäiÉÉ ½è, ¡ò±Éº´É°ü{É ¡Öò±É ±ÉÉäb÷ú {É®ú º{ÉÒb÷ xÉÉä ±ÉÉäb÷ú ¨ÉÉxÉ EòÉ ±ÉMÉ¦ÉMÉ 95%

½þÉäiÉÒ þ½èþ*

½þÉ±ÉÉÆÊEò ¤ÉèEò emf Eò¨É ½þÉäxÉä ºÉä MÉÊiÉ lÉÉäc÷Ò PÉ]õ VÉÉiÉÒ ½èþ iÉ¤É +É¨ÉæSÉ®ú xÉÉä
±ÉÉäb÷ ºÉä ¡Öò±É ±ÉÉäb÷ iÉEò ¤ÉgøÉ ½Öþ+É ]õÉEÇò ¤ÉxÉÉxÉä Eäò Ê±ÉB +ÊvÉEò Eò®åú]õ ±ÉäiÉÒ ½èþ*

Fig 2 Eäò +xÉÖºÉÉ®ú BEò DC ¶Éx]õ ̈ ÉÉä]õ®ú EòÉ º{ÉÒb-±ÉÉäb÷ +Ê¦É±ÉÉIÉÊhÉEò |ÉnÇùÊ¶ÉiÉ
Eò®úiÉÉ ½èþ ́ ÉGò ºÉä YÉÉiÉ ½þÉäiÉÉ ½èþ ÊEò º{ÉÒb÷, ¶ÉÚxªÉ ±ÉÉäb º{ÉÒb÷ OA ºÉä OB iÉEò
VÉÉxÉä {É®ú ªÉÊnù ̈ ÉÉä]õ®ú {ÉÚhÉÇ ±ÉÉäb ÊxÉMÉÇiÉ Eò®úiÉÒ ½èþ iÉÉä º{ÉÒb÷ EÖòUô Eò¨É ½þÉä VÉÉiÉÒ
½èþ ªÉ½þ I

a
R

a
 bÅ÷É{É ̈ Éå ́ ÉÞÊrù Eäò EòÉ®úhÉ ½þÉäiÉÉ ½èþ* SÉÚÆÊEò bÅ÷É{É Eò¨É ½þÉäiÉÉ ½èþ <ºÉÊ±ÉªÉä

DC ¶Éx]õ ¨ÉÉä]õ®ú ±ÉMÉ¦ÉMÉ ÎºlÉ®ú º{ÉÒb÷ ¨ÉÉä]õ®ú Eò½þÒ VÉÉiÉÒ ½èþ*þ <ºÉÊ±ÉªÉä DC

¶Éx]õ ¨ÉÉä]õ®ú ±ÉMÉ¦ÉMÉ ÎºlÉ®ú º{ÉÒb÷ ¨ÉÉä]õ®ú Eò½þÒ VÉÉiÉÒ ½èþ*

DC ‘¶Éx]õ ¨ÉÉä]õ®ú EòÉ +ÉPÉÚhÉÇ ¤ÉxÉÉ¨É ±ÉÉäb +Î¦É±ÉIÉÊhÉEò (Torque Vs

load characteristics of the DC shunt motor): ̈ ÉÉä]õ®ú ]õÉEòÇ
¡òÒ±b }±ÉCºÉ +Éè®ú +É¨ÉæSÉ®ú Eò®Æú] õEäò MÉÖhÉxÉ¡ò±É EòÉ ºÉ¨ÉÉxÉÖbÅ÷É{ÉÒ ½þÉäiÉÉ ½èþ SÉÚÆÊEò
¡òÒ±b}±ÉCºÉ ÎºlÉ®ú ½èþ +É®äúJÉ ±ÉÉäb Eò®Æú] õ {ÉÊ®ú´ÉiÉÇxÉ Eäò ºÉÉlÉ {ÉÊ®ú´ÉÌiÉiÉ ½þÉäiÉÉ
½èþ* Fig 3 ̈ Éå DC ¶Éx]õ ̈ ÉÉä]õ®ú EòÉ +É®äúJÉ ]õÉEÇò ¤ÉxÉÉ¨É ±ÉÉäb ́ ÉGò ÊnùJÉÉªÉÉ MÉªÉÉ
½èþ* <ºÉºÉä ªÉ½þ º{É¹]õ ½èþ ÊEò +É®äúJÉ ±ÉÉäb +lÉ´ÉÉ +É¨ÉæSÉ®ú Eò®Æú] õIa EòÉ ºÉ¨ÉÉxÉÖbÅ÷É{ÉÒ
½þÉäiÉÉ ½èþ*

BEò ¶Éx]õ ̈ ÉÉä]õ®ú EòÉ º]õÉÍ]õMÉ ]õÉEÇò ¡Öò±É ±ÉÉäb÷ ]õÉEÇò  EòÉ ±ÉMÉ¦ÉMÉ 1.5 MÉÖxÉÉ ½þÉäiÉÉ
½èþ VÉÉä ªÉ½þ ºÉÆEäòiÉ Eò®úiÉÉ ½èþ ÊEò ¶Éx]õ ̈ ÉÉä]õ®ú EòÉ º]õÉÍ]õMÉ +É®äúJÉ =iÉxÉÉ +ÊvÉEò
xÉ½þÒ ½þÉäiÉÉ ½èþ ÊVÉiÉxÉÉ ÊEò ÊºÉÊ®úVÉ ¨ÉÉä]õ®ú EòÉ ±ÉäÊEòxÉ <ºÉEòÉ º{ÉÒb÷ ÊxÉªÉÉ¨ÉxÉ
Eò½þÒ +ÊvÉEò =kÉ¨É ½þÉäiÉÉ ½èþ*

+ÉPÉÚhÉÇ ¤ÉxÉÉ¨É º{ÉÒb +Ê¦É±ÉÉIÉÊhÉEò (Torque Vs speed character-

istics): Fig 4 ̈ Éå BEò DC ¶Éx]õ ̈ ÉÉä]õ®ú EòÉ ]õÉEÇò, º{ÉÒb÷ +Ê¦É±ÉIÉÊhÉEò |ÉnùÌ¶ÉiÉ
ÊEòªÉÉ MÉªÉÉ ½èþ ´ÉGò ºÉä |ÉÉ{iÉ ½þÉäiÉÉ ½èþ ÊEò +ÉPÉÚhÉÇ ¨Éå ´ÉÞÊrù º{ÉÒb÷ {É®ú xÉMÉhªÉ
|É¦ÉÉ´É b÷É±ÉiÉÒ ½èþ* ]õÉEòÇ ¨Éå ´ÉÞÊrù þ½þÉäxÉä {É®ú º{ÉÒb÷ ¨Éå EÖòUô Eò¨ÉÒ ½þÉäiÉÒ ½èþ*

<±ÉäÎC]ÅõEò±É : <±ÉäC]ÅõÒÊ¶ÉªÉxÉ (NSQF ºiÉ®ú - 5) - +¦ªÉÉºÉ 3.2.129 & 3.2.124 ºÉä 3.2.127 ºÉä ºÉ¨¤ÉÆÊvÉiÉ ÊºÉrùÉÆiÉ
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DC ¶Éx]õ ̈ ÉÉä]õ®ú EòÉ +xÉÖ|ÉªÉÉäMÉ (Application of DC shunt motor):

ÎºlÉ®ú º{ÉÒb Eäò Ê±ÉªÉä BEò DC ¶Éx]õ ¨ÉÉä]õ®ú ºÉ´ÉÉækÉ¨É ½þÉäiÉÒ ½èþ* ªÉ½þ +xÉäEò
+ÉètÉäÊMÉEò +xÉÖ|ÉªÉÉäMÉÉå EòÒ +É´É¶ªÉEòiÉÉ+Éå EòÉä {ÉÚ®úÉ Eò®úiÉÒ þ½èþ EÖòUô Ê´ÉÊ¶É¹`ö
+xÉÖ|ÉªÉÉäMÉ ¨É¶ÉÒxÉ ]Úõ±ºÉ, ±ÉEòc÷Ò ºÉ¨ÉiÉ±ÉEò, ´ÉÞkÉÉEòÉ®ú +É®úÉ, OÉÉ<Æb÷ºÉÇ,
{ÉÉ±ÉÒ¶ÉºÉÇ, Ë|ÉË]õMÉ |ÉÊGòªÉÉ, ¤±ÉÉä+ºÉÇ +Éè®ú ¨ÉÉä]õ®ú VÉxÉ®äú]õ®ú <iªÉÉÊnù ½éþ*

BòEò ¶Éx]õ ̈ ÉÉä]õ®ú {É®ú EòÉªÉÇ Eò®úiÉä ºÉ¨ÉªÉ Eò¦ÉÒ ¦ÉÒ ¡òÒ±b {ÉÊ®ú{ÉlÉ xÉ
JÉÉä±Éä VÉ¤É ªÉ½þ |ÉSÉÉ±ÉxÉ +´ÉºlÉÉ ¨Éå ½èþ* ªÉÊnù BäºÉÉ ½þÉäiÉÉ ½èþ iÉÉä
}±ÉCºÉ Eäò´É±É +´ÉÊ¶É¹]õ ¡òÒ±b Eäò òEòÉ®úhÉ þ½þÉäiÉÉ ½èþ +Éè®ú ¨ÉÉä]õ®ú EòÒ
º{ÉÒb JÉiÉ®úxÉÉEò {ÉÊ®ú¨ÉÉhÉ iÉEò ¤Éfø VÉÉiÉÒ ½èþ* ±ÉPÉÖ ±ÉÉäb {É®ú ªÉ½þ
º{ÉÒb JÉiÉ®úxÉÉEò ÎºlÉÊiÉ iÉEò +ÊvÉEò þ½þÉä ºÉEòiÉÒ ½èþ +Éè®ú +É¨ÉæSÉ®ú
ÊxÉEò±É Eò®ú nÚù®ú VÉÉ ºÉEòiÉÉ ½èþ*

DC Eò¨{ÉÉ=Æb÷ ¨ÉÉä]õ®ú - ±ÉÉäb÷ Ê´É¶Éä¹ÉiÉÉBÄ  (DC compound motor - load characteristics)

=nÂùnäùäù¶ªÉ : <ºÉ {ÉÉ`ö Eäò +xiÉ ¨Éå +É{É ÊxÉ¨xÉÊ±ÉÊJÉiÉ EòÉªÉÇ Eò®úxÉä ªÉÉäMªÉ ½þÉåMÉä :
• DC ¨ÉÉä]õºÉÇ Eäò +xÉÖ|ÉªÉÉäMÉ +Éè®ú |ÉEòÉ®úÉå EòÉä ¤ÉiÉÉxÉä ¨Éå
• BEò DC ªÉÉèÊMÉEò ¨ÉÉä]õ®ú Eäò +Ê¦É±ÉIÉÉÊhÉEò ¤ÉiÉÉxÉä ¨Éå
• BEò Ê´É¦ÉänùÒªÉ ªÉÉèÊMÉEò ¨ÉÉä]õ®ú Eäò º]õÉÍ]õMÉ ºÉ¨ÉªÉ näùJÉÒ EòÒ MÉ<Ç ºÉÉ´ÉvÉÉÊxÉªÉÉå EòÉä ¤ÉiÉÉxÉä ¨Éå *

DC ªÉÉèÊMÉEò ̈ ÉÉä]õ®ú (DC compound motor): BEò DC ªÉÉèÊMÉEò ̈ ÉÉä]õ®ú
Eäò wÉÖ́ ÉÉå ̈ Éå ́ ÉÉÆÊUôiÉ ̈ ÉÖJªÉ }±ÉCºÉ =i{ÉzÉ Eò®úxÉä Eäò Ê±ÉªÉä ¶Éx]õ +Éè®ú ÊºÉÊ®úVÉ nùÉäxÉÉå
¡òÒ±b ½þÉäiÉä ½èþ* BEò DC ªÉÉèÊMÉEò ̈ É¶ÉÒxÉ EòÉä BEò ̈ ÉÉä]õ®ú +lÉ´ÉÉ VÉxÉ®äú]õ®ú EòÒ
¦ÉÉÆÊiÉ |ÉªÉÉäMÉ ¨Éå ±ÉÉªÉÉ VÉÉ ºÉEòiÉÉ ½èþ* <ºÉEòÉ ´ÉMÉÔEò®úhÉ xÉÒSÉä ¤ÉiÉÉªÉä MÉªÉä ÊEò
¦ÉÉÆÊiÉ ÊEòªÉÉ VÉÉ ºÉEòiÉÉ ½èþ*

Compound motor

Commulative compound     Differential compound

Long shunt Short shunt Long shunt  Short shunt

ºÉÆSÉªÉÒ ªÉÉèÊMÉEò ̈ ÉÉä]õ®ú (Cumulative compound motor): VÉ¤É BEò
DC ªÉÉèÊMÉEò ¨ÉÉä]õ®ú EòÉ ÊºÉÊ®úVÉ ¡òÒ±b <ºÉ |ÉEòÉ®ú ºÉÆªÉÉäÊVÉiÉ ÊEòªÉÉ VÉÉiÉÉ ½èþ
ÊEò ¶Éx]õ ¡òÒ±b uùÉ®úÉ =i{ÉzÉ }±ÉCºÉ ¨Éå ªÉ½þ ºÉ½þÉªÉEò ½þÉäiÉÉ ½èþ VÉèºÉÉ ÊEò Fig

1 ¨Éå ÊnùJÉÉªÉÉ MÉªÉÉ ½èþ iÉÉä iÉ¤É <ºÉä ºÉÆSÉªÉÒ ªÉÉèÊMÉEò ¨ÉÉä]õ®ú Eò½þiÉä þ½èþ*

‘’¶Éx]õ ¡òÒ±b ºÉÆªÉÉäVÉxÉ Eäò +xÉÖºÉÉ®ú <ºÉEòÉä ±ÉÉÆMÉ ¶ÉÆ]õõ (long shunt) (Fig 1)

+Éè®ú ±ÉPÉÖ ¶Éx]õ (short shunt) (Fig 2) ºÉÆSÉªÉÒ ªÉÉèÊMÉEò ̈ ÉÉä]õ®ú Eäò °ü{É ̈ Éå
={É Ê´É¦ÉÉÊVÉiÉ ÊEòªÉÉ VÉÉ ºÉEòiÉÉ ½èþ*

<±ÉäÎC]ÅõEò±É : <±ÉäC]ÅõÒÊ¶ÉªÉxÉ (NSQF ºiÉ®ú - 5) - +¦ªÉÉºÉ 3.2.129 & 3.2.124 ºÉä 3.2.127 ºÉä ºÉ¨¤ÉÆÊvÉiÉ ÊºÉrùÉÆiÉ
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SÉÚÆÊEò <ºÉ ̈ ÉÉä]õ®ú ̈ Éå ¶Éx]õ +Éè®ú ÊºÉÊ®úVÉ nùÉäxÉÉå ¡òÒ±b ½þÉäiÉä ½èþ <ºÉEòÉ ºÉÆªÉÖHò ́ªÉ´É½þÉ®ú
¶Éx]õ +Éè®ú ÊºÉÊ®úVÉ ¨ÉÉä]õ®ú EòÒ ¦ÉÉÆÊiÉ ½þÉäiÉÉ ½èþ, VÉÉä nùÉäxÉÉå ¡òÒ±bÉå uùÉ®úÉ =i{ÉzÉ
}±ÉCºÉ Eäò {ÉÊ®ú¨ÉÉhÉ {É®ú ÊxÉ¦ÉÇ®ú Eò®úiÉÉ ½èþ* ªÉÊnù {ÉÚhÉÇ ±ÉÉäb÷ {É®ú ÊºÉÊ®úVÉ BÎ¨{ÉªÉ®ú
]õxÉÇ,  ¶Éx]ìõõ BÎ¨{ÉªÉ®ú ]õxÉÇ EòÒ iÉÖ±ÉxÉÉ ̈ Éå +ÊvÉEò |É¦ÉÉ´É ¶ÉÉ±ÉÒ ½èþ iÉÉä ¶Éx]õ ̈ ÉÉä]õ®ú
EòÒ iÉÖ±ÉxÉÉ ¨Éå <ºÉEòÉ º]õÉÍ]õMÉ ]õÉEÇò  +ÊvÉEò ½þÉäiÉÉ ½èþ +Éè®ú <ºÉEòÒ º{ÉÒb÷ ¶Éx]õ
¨ÉÉä]õ®ú EòÒ iÉÖ±ÉxÉÉ ̈ Éå +ÊvÉEò Eò¨É ½þÉäiÉÒ ½èþ* ªÉÊnù {ÉÚhÉÇ ±ÉÉäb÷ {É®ú ¶Éx]õ BÎ¨{ÉªÉ®ú
]õxÉÇ ÊºÉÊ®úVÉ BÎ¨{ÉªÉ®ú ]õxÉÇ EòÒ iÉÖ±ÉxÉÉ ̈ Éå +ÊvÉEò |É¦ÉÉ´É ¶ÉÉ±ÉÒ ½èþ iÉÉä ̈ ÉÉä]õ®ú ±ÉMÉ¦ÉMÉ
¶Éx]õ ¨ÉÉä]õ®ú EòÒ ¦ÉÉÆÊiÉ EòÉªÉÇ Eò®úiÉÒ ½èþ* ±ÉäÊEòxÉ <ºÉEòÒ º{ÉÒb÷ ¶Éx]õ ¨ÉÉä]õ®ú EòÒ
iÉÖ±ÉxÉÉ ¨Éå EÖòUô +ÊvÉEò þ½þÉäiÉÒ ½èþ*

º{ÉÒb ±ÉÉäb +Ê¦É±ÉIÉÉÊhÉEò (Speed -load characteristic): Fig 3

¨Éå BEò ºÉÆSÉªÉÒ ªÉÉèÊMÉEò ¨ÉÉä]õ®ú EòÉ º{ÉÒb ±ÉÉäb +Ê¦É±ÉIÉÊhÉEò ÊnùJÉÉªÉÉ MÉªÉÉ
½èþ +Éè®ú iÉÖ±ÉxÉÉ Eäò Ê±ÉªÉä ÊºÉÊ®úVÉ +Éè®ú ¶Éx]õ ¨ÉÉä]õ®ú ¦ÉÒ ÊnùJÉÉªÉÉ MÉªÉÉ ½èþ* <ºÉ
¨ÉÉä]õ®ú EòÒ º{ÉÒb÷ ¶Éx]õ ̈ ÉÉä]õ®ú EòÒ iÉÖ±ÉxÉÉ ̈ Éå +ÊvÉEò Eò¨É ½þÉäiÉÒ ½þèþ ±ÉäÊEòxÉ ÊºÉÊ®úVÉ
¨ÉÉä]õ®ú òEòÒ iÉÖ±ÉxÉÉ ̈ Éå Eò¨É ½þÉäiÉÒ ½èþ* SÉÚÆÊEò º{ÉÒb ±ÉÉäb ́ ÉGò DC ÊºÉÊ®úVÉ ̈ ÉÉä]õ®ú
EòÒ ¦ÉÉÆÊiÉ xÉ ½þÉäEò®ú Y +IÉ ºÉä º]õÉ]Çõ ½þÉäiÉÒ ½èþ ºÉÆSÉªÉÒ ªÉÉèÊMÉEò ̈ ÉÉä]õ®ú xÉÉä ±ÉÉäb÷
{É®ú BEò Ê´ÉÊ¶É¹]õ º{ÉÒb {É®ú SÉ±É ºÉEòiÉÒ þ½èþ*

±ÉäÊEòxÉ º]õÉÍ]õMÉ Eäò ºÉ¨ÉªÉ º]õÉÍ]õMÉ Eò®Æú] õ ¡Öò±É ±ÉÉäb Eò®Æú] õ EòÉ ±ÉMÉ¦ÉMÉ 1.5

MÉÖxÉÉ ½þÉäiÉÒ ½èþ <ºÉÊ±ÉªÉä ºÉÆSÉªÉÒ ªÉÉèÊMÉEò ̈ ÉÉä]õ®ú BEò =SSÉ +ÉPÉÚhÉÇ =i{ÉzÉ Eò®úiÉÒ
½èþ VÉÉä º]õÉÍ]õMÉ Eäò ºÉ¨ÉªÉ ¶Éx]õ ¨ÉÉä]õ®ú EòÒ iÉÖ±ÉxÉÉ ¨Éå =kÉ¨É ½þÉäiÉÉ ½èþ*

+ÉPÉÚhÉÇ º{ÉÒb +Ê¦É±ÉIÉÉÊhÉEò (Torque - speed characteristic):

Fig 5 ̈ Éå BEò ºÉÆSÉªÉÒ ªÉÉèÊMÉEò ̈ ÉÉä]õ®ú EòÉ +É®äúJÉ º{ÉÒb +Ê¦É±ÉIÉÊhÉEò ÊnùJÉÉªÉÉ
MÉªÉÉ ½èþ* SÉÚÆÊEò ̈ ÉÉä]õ®ú EòÉ EÖò±É }±ÉCºÉ ±ÉÉäb Eäò ºÉÉlÉ ¤ÉfÂøiÉÉ ½èþ, º{ÉÒb Eò¨É ½þÉäiÉÒ
½èþ ±ÉäÊEòxÉ +ÉPÉÚhÉÇ ̈ Éå ́ ÉÞÊrù ½þÉäiÉÒ ½èþ* SÉÚÆÊEò +É=]õ{ÉÖ]õ ¶ÉÊHò º{ÉÒb +Éè®ú  +ÉPÉÚhÉÇ
Eäò MÉÖhÉxÉ¡ò±É EòÒ ºÉ¨ÉÉxÉÖbÅ÷É{ÉÒ ½þÉäiÉÒ ½èþ ºÉÆSÉªÉÒ ªÉÉäÊMÉEò ̈ ÉÉä]õ®ú EòÉä ±ÉÉäb Eäò +SÉÉxÉEò
+Éä́ É®ú ±ÉÉäb÷ xÉ½þÓ ÊEòªÉÉ VÉÉ ºÉEòiÉÉ VÉèºÉä ®úÉäË±ÉMºÉ Ê¨É±ºÉ ¨Éå ½þÉäiÉÉ ½èþ *

+É¨ÉæSÉ®ú +Éè®ú ºÉÒ®úÒVÉ ¡òÒ±b÷ |ÉÊiÉ®úÉävÉ Eäò EòÉ®úhÉ ½ÖþB ºÉÆªÉÖHò ́ ÉÉä±]äõVÉ bÅ÷É{É Eäò
EòÉ®úhÉ ±ÉÉäb÷ {É®ú º{ÉÒb÷ ¨Éå +ÊvÉEò ÊMÉ®úÉ´É]õ ½þÉäiÉÉ ½èþ*

+ÉPÉÚhÉÇ ±ÉÉäb +Ê¦É±ÉIÉÊhÉEò (Torque - load characteristic):

Fig 4 ¨Éå BEò ºÉÆSÉªÉÒ ªÉÉèÊMÉEò ¨ÉÉä]õ®ú EòÉ +Éè®ú iÉÖ±ÉxÉÉ Eäò Ê±ÉªÉä ÊºÉÊ®úVÉ +Éè®ú
¶Éx]õ ¨ÉÉä]õ®úÉå EòÉ +É®äúJÉ ±ÉÉäb +Ê¦É±ÉÉIÉÊhÉEò |ÉnùÌ¶ÉiÉ ÊEòªÉÉ MÉªÉÉ ½èþ* ¡Öò±É
±ÉÉäb iÉEò ºÉÆSÉªÉÒ ªÉÉèÊMÉEò ̈ ÉÉä]õ®ú ̈ Éå =i{ÉzÉ ]õÉEòÇ ¶Éx]õ ̈ ÉÉä]õ®ú EòÒ iÉÖ±ÉxÉÉ ̈ Éå Eò¨É
½þÉäiÉÉ ½èþ ±ÉäÊEòxÉ ÊºÉÊ®úVÉ ¨ÉÉä]õ®ú EòÒ iÉÖ±ÉxÉÉ ¨Éå +ÊvÉEò ½þÉäiÉÉ ½èþ*

BEò ºÉÆSÉªÉÒ ªÉÉèÊMÉEò ̈ ÉÉä]õ®ú Eäò +xÉÖ|ÉªÉÉäMÉ (Application of cumula-

tive coumpound motors): ªÉÉèÊMÉEò ̈ ÉÉä]õ®úÉå EòÉ ={ÉªÉÉäMÉ =xÉ ̈ É¶ÉÒxÉÉå
EòÉä |ÉSÉÉÊ±ÉiÉ Eò®úxÉä ̈ Éå ½þÉäiÉÉ ½èþ ÊVÉxÉ¨Éå {ÉÊ®ú´ÉiÉÔªÉ  ±ÉÉäb Eäò +xiÉMÉÇiÉ +{ÉäIÉÉEÞòiÉ
ÎºlÉ®ú º{ÉÒb EòÒ +É´É¶ªÉEòiÉÉ ½þÉäiÉÒ ½èþ* <xÉEòÉ |ÉªÉÉäMÉ ¤É½ÖþvÉÉ =xÉ ¨É¶ÉÒxÉÉå ¨Éå
½þÉäiÉÉ ½èþ* VÉ½þÉÆ ½þäþ´ÉÒ ±ÉÉäb VÉèºÉ |ÉäºÉ, EòiÉ®úxÉÒ, ºÉÆ{ÉÒhÉxÉ, Ê´É±ÉÉä̈ ÉEò]Úõ±ºÉ, º]õÒ±É
®úÉäË±ÉMÉ ̈ É¶ÉÒxÉ +Éè®ú B±ÉÒ´Éä]õ®ú EòÉ  +SÉÉxÉE |ÉªÉÉäMÉ +É´É¶ªÉEò ½þÉäiÉÉ ½èþ* ªÉÉèÊMÉEò
¨ÉÉä]õ®úÉå EòÉ ={ÉªÉÉäMÉ =ºÉ ÎºlÉÊiÉ ¨Éå ¦ÉÒ ½þÉäiÉÉ ½èþ VÉ½þÉÆ ¨ÉÉä]õ®ú EòÒ ®úIÉÉ ½äþ´ÉÒ
±ÉÉäbÉå Eäò +xiÉÇMÉiÉ º{ÉÒb EòÉä Eò¨É Eò®úEä EòÒ VÉÉiÉÒ ½èþ ±ÉäÊEòxÉ ¨ÉÉä]õ®ú Eäò ºÉÉlÉ
}±ÉÉ<Ḉ ½þÒ±É Eäò ={ÉªÉÉäMÉ ºÉä º{ÉÒb EòÉä ±ÉMÉ¦ÉMÉ ÎºlÉ®ú ®úJÉxÉä ¨Éå ºÉ½þÉªÉiÉÉ ½þÉäiÉÒ
½èþ* CªÉÉåÊEò }±ÉÉ<Ç ́½þÒ±É ̈ Éå ¦Éhb÷ÉÊ®úiÉ >ðVÉÉÇ EòÉ {ÉÊ®ú´ÉiÉÇxÉ ±ÉÉäbÒ ±ÉÉäbÉå Eäò Ê±ÉªÉä
½þÉä VÉÉiÉÉ ½èþ * Eò¨É ±ÉÉäbÉå Eäò +xiÉÇMÉiÉ }±ÉÉ<Ç ́ ½þÒ±É ̈ Éå MÉÊiÉVÉ >ðVÉÉÇ ¦Éhb÷ÉÊ®úiÉ
®ú½þiÉÒ ½èþ*

BEò ªÉÉèÊMÉEò ¨ÉÉä]õ®ú Eäò ¶Éx]õ ¡òÒ±b EòÉä =ºÉ ºÉ¨ÉªÉ Eò¦ÉÒ ¦ÉÒ xÉ
JÉÉä±Éä VÉ¤É ªÉ½þ =SSÉ ±ÉÉäb {É®ú |ÉSÉÉÊ±ÉiÉ ½èþ*

Ê´É¦ÉänùEò ªÉÉèÊMÉEò ̈ ÉÉä]õ®ú (Differential compound motor): VÉ¤É BEò
DC ªÉÉèÊMÉEò ¨ÉÉä]õ®ú Eäò ÊºÉÊ®úVÉ ¡òÒ±b EòÉä <ºÉ |ÉEòÉ®ú ºÉÆªÉÉäÊVÉiÉ ÊEòªÉÉ VÉÉiÉÉ
½èþ ÊEò <ºÉEòÉ }±ÉCºÉ ¶Éx]õ ¡òÒ±b uùÉ®úÉ =i{ÉzÉ }±ÉCºÉ EòÉ Ê´É®úÉävÉ Eò®úiÉÉ ½èþ
VÉèºÉÉ ÊEò Fig 6 ¨Éå ÊnùJÉÉªÉÉ MÉªÉÉ ½èþ, <ºÉä Ê´É¦ÉänùEò ªÉÉèÊMÉEò ¨ÉÉä]õ®ú Eò½þiÉä ½èþ*
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¶Éx]õ ¡òÒ±b ºÉÆªÉÉäVÉxÉ Eäò +xÉÖºÉÉ®ú ªÉÉèÊMÉEò ̈ ÉÉä]õ®ú EòÉä ±ÉÉÆMÉ ¶ÉÆ]õ (Fig 6) +Éè®ú
¶ÉÉ]Çõ ¶ÉÆ]õ Ê´É¦ÉänùEò ̈ ÉÉä]õ®úõ (Fig 7) Eäò +xÉÖºÉÉ®ú ={ÉÊ´É¦ÉÉÊVÉiÉ ÊEòªÉÉ VÉÉ ºÉEòiÉÉ
½èþ*

SÉÚÆÊEò ÊºÉÊ®úVÉ ¡òÒ±b }±ÉCºÉ EòÒ Ênù¶ÉÉ ¶Éx]õ ¡òÒ±b }±ÉCºÉ Eäò Ê´É{É®úÒiÉ ½þÉäiÉÒ
½èþ º]õÉÍ]õMÉ Eäò ºÉ¨ÉªÉ EÖòUô ºÉ¨ÉºªÉÉ ½þÉäiÉÒ ½èþ* º]õÉÍ]õMÉ Eäò ºÉ¨ÉªÉ ¶Éx]õ ¡òÒ±b EòÉä
ÊxÉÌ¨ÉiÉ ½þÉäxÉä ¨Éå EÖòUô ºÉ¨ÉªÉ ±ÉMÉiÉÉ ½èþ VÉ¤ÉÊEò ÊºÉÊ®úVÉ ¡òÒ±b +Éè®ú +É¨ÉæSÉ®ú
ºÉä Eò®Æú] õEòÉ ½èþ´ÉÒ |É´ÉÉ½þ ½þÉäMÉÉ, <ºÉÊ±ÉªÉä ̈ ÉÉä]õ®ú EòÒ |É´ÉÞÊkÉ ̈ Éå º]õÉÍ]õMÉ EòÒ ½þÉäiÉÒ
½èþ* VÉ¤É ¶Éx]õ ¡òÒ±b {ÉÚhÉÇ °ü{É ºÉä ºlÉÉÊ{ÉiÉ ½þÉä VÉÉiÉÉ ½èþ EÖò±É }±ÉCºÉ VÉÉä ÊºÉÊ®úVÉ
+Éè®ú ¶Éx]õ ¡òÒ±b }±ÉCºÉ EòÉ +xiÉ®ú ½þÉäiÉÉ ½èþ <iÉxÉÉ Eò¨É ½þÉä ºÉEòiÉÉ ½èþ, ÊEò ̈ ÉÉä]õ®ú
PÉÚ̈ ÉxÉä Eäò Ê±ÉªÉä ́ ÉÉÆÊUôiÉ {ÉªÉÉÇ{iÉõ +ÉPÉÚhÉÇ =i{ÉzÉ xÉ Eò®ú ºÉEäò* <ºÉÊ±ÉªÉä ªÉ½þ {É®úÉ¨É¶ÉÇ
ÊnùªÉÉ VÉÉiÉÉ ½èþ ÊEò {ÉÊ®ú´ÉiÉÇxÉ Eäò ºÉ¨ÉªÉ Ê´É¦ÉänùEò ªÉÉèÊMÉEò ̈ ÉÉä]õ®ú Eäò ÊºÉÊ®úVÉ ¡òÒ±b
EòÉä ±ÉPÉÖ {ÉÊlÉiÉ Eò®ú nåù +Éè® úVÉ¤É ¨ÉÉä]õ® |ÉSÉÉÊ±ÉiÉ ½þÉä MÉ<Ç ½èþ iÉÉä {ÉÊ®ú{ÉlÉ ¨Éå
ÊºÉÊ®úVÉ ¡òÒ±b EòÉä ºÉÎ¨¨ÉÊ±ÉiÉ Eò®ú nåù*

Ê´É¦ÉänùEò ªÉÉèÊMÉEò ¨ÉÉä]õ®ú EòÉ +Ê¦É±ÉÉIÉÊhÉEò (Characteristics of a

differential compound motor): Fig 8 Eäò +xÉÖºÉÉ®ú Ê´É¦ÉänùEò
ªÉÉèÊMÉEò ¨ÉÉä]õ®ú EòÉ º{ÉÒb ±ÉÉäb +Ê¦É±ÉIÉÊhÉEò ªÉ½þ <ÆÊMÉiÉ Eò®úiÉÉ ½èþ ÊEò ±ÉÉäb
¨Éå ́ ÉÞÊrù þ½þÉäxÉä {É®ú ̈ ÉÉä]õ®ú EòÒ º{ÉÒb ̈ Éå ́ ÉÞÊrù’ ½þÉäiÉÒ ½èþ CªÉÉåÊEò ±ÉÉäb ̈ Éå ́ ÉÞÊrù þ½þÉäxÉä
{É®ú EÖò±É }±ÉCºÉ ¨Éå Eò¨ÉÒ ½þÉäiÉÒ ½èþ*

Fig 9 ̈ Éå |ÉnùÌ¶ÉiÉ DC Ê´É¦ÉänùEò ªÉÉèÊMÉEò ̈ ÉÉä]õ®ú EòÉ +ÉPÉÚhÉÇ ±ÉÉäb +Ê¦É±ÉIÉÊhÉEò
<ÆÊMÉiÉ Eò®úiÉÉ ½èþ ÊEò ±ÉÉäb ¨Éå ´ÉÞÊrù þ½þÉäxÉä {É®ú +ÉPÉÚhÇÉ ¨Éå ´ÉÞÊrù ½þÉäiÉÒ ½èþ*

Fig 10 ̈ Éå +ÉPÉÚhÉÇ º{ÉÒb +Ê¦É±ÉIÉÊhÉEò |ÉnùÌ¶ÉiÉ ÊEòªÉÉ MÉªÉÉ ½èþ VÉÉä ªÉ½þ <ÆÊMÉiÉ
Eò®úiÉÉ ½èþ ÊEò ¨É¶ÉÒxÉ ¨Éå º{ÉÒb +Éè®ú +ÉPÉÚhÉÇ nùÉäxÉÉå ¨Éå ´ÉÞÊrù ½þÉäiÉÒ ½èþ {ÉÊ®úhÉÉ¨É
º´É°ü{É |ÉÉ®ú¨¦É ¨Éå ¨É¶ÉÒxÉ ¨Éå +ÊvÉEò ±ÉÉäb ½þÉäiÉÉ ½èþ +Éè®ú BEò +ºlÉÉ<Ç ÎºlÉÊiÉ
|ÉÉ{iÉ ½þÉäiÉÒ ½èþ*

DC Ê´É¦ÉänùEò ªÉÉèÊMÉEò ¨ÉÉä]õ®ú EòÉ +xÉÖ|ÉªÉÉäMÉ (Application of DC

diffrentail compound motor): <ºÉ ̈ ÉÉä]õ®ú EòÉ ={ÉªÉÉäMÉ ºÉÉ¨ÉÉxªÉiÉ:
+ÊvÉEò ±ÉÉäb÷ {É®ú <ºÉEäò +ºlÉÉ<Ç ́ ªÉ´É½þÉ®ú Eäò EòÉ®úúhÉ |ÉÉªÉ: xÉ½þÒ ½þÉäiÉÉ ½èþ* <ºÉ
¨ÉÉä]õ®ú EòÉ ={ÉªÉÉäMÉ =ºÉ ÎºlÉÊiÉ ̈ Éå JÉiÉ®úxÉÉEò ½þÉäiÉÉ ½èþ VÉ¤É iÉEò {ÉÚhÉÇ ±ÉÉäb ̈ ÉÉxÉ
{É®ú ±ÉÉäb Eäò +ÊvÉEò þ½þÉäxÉä EòÒ ºÉ¨¦ÉÉ´ÉxÉÉ xÉ½þÒ þ½þÉäiÉÒ ½èþ CªÉÉåÊEò <ºÉä {ÉÚhÉÇ ±ÉÉäb
ºÉÒ¨ÉÉ+Éå Eäò +xiÉMÉÇiÉ EòÉªÉÇ Eò®úxÉä Eäò Ê±ÉªÉä Êb÷VÉÉ<xÉ ÊEòªÉÉ MÉªÉÉ ½èþ*
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